Revista Iberoamericana de Ingenieria Mecdnica. Vol. 9, N.° 1, pp. 143-144, 2005

NOVEDADES EDITORIALES

Hernandez, A., Cinematica de mecanismos. Analisis y disefio. Ed. Sintesis, Madrid, Espafia, 2004.

El propio autor presenta este libro como una introduccion al analisis y disefio de maquinas y mecanis-
mos desde el punto de vista cinematico, si bien esa vision parece excesivamente humilde en la parte dedi-
cada a la sintesis. En este terreno, sin duda como consecuencia de la dilatada experiencia del autor en el
mismo, el texto es bastante mas que una mera introduccidn, proporcionando al lector los conocimientos
precisos para abordar un amplio espectro de problemas de disefio de mecanismos, con una decidida orien-
tacion practica e industrial.

La obra consta de cinco capitulos, la mitad de los cuales se ha dedicado al analisis, y la otra mitad a la
sintesis. Esta division fraccionaria se debe a que el primer capitulo engloba contenidos aplicables a ambas
facetas: asi, se muestra una amplia clasificacion de los mecanismos; se describe el disefio de los mismos
como un proceso de optimizacion, en el que se entrelazan el andlisis y la sintesis, la cinematica y la dina-
mica; se dedica un apartado a las transmisiones mecanicas, muy util para comprender la conexion entre el
enfoque académico del estudio de los mecanismos, tradicionalmente simplificado, y la realidad de las
maquinas industriales; se aborda el analisis topologico de mecanismos, con una amplia y detallada expo-
sicion de los criterios de movilidad y sus limitaciones, junto con su aplicacion a la sintesis de numero; y,
por ultimo, se muestran distintos métodos para la obtencion de mecanismos.

La parte esencial del analisis cinematico se encuentra en los capitulos tercero y quinto, dedicados a la
resolucion de los problemas de posicion, velocidad y aceleracion en mecanismos planos y espaciales,
respectivamente. En el caso plano, cabe destacar la vision general que se ofrece de los métodos existentes
para el problema de posicion, y el extenso y profundo estudio del movimiento del cuadrilatero articulado,
que pone de manifiesto la versatilidad de dicho mecanismo. Si bien el capitulo muestra algunos métodos
graficos, el enfoque analitico general que se ofrece de los problemas cinematicos, proporciona al lector el
bagaje necesario para incorporarse sin dificultad al estudio de los modernos y potentes métodos computa-
cionales. Dicho bagaje se ve complementado en el capitulo dedicado al caso tridimensional, donde se
adopta ya un planteamiento abiertamente matricial y general, concretado en todo momento por una mar-
cada orientacion a la Robdtica, sin duda campo de preferencia del autor.

En cuanto a la sintesis, encuentra sus dos pilares en los capitulos segundo y cuarto. En el capitulo se-
gundo se expone la geometria diferencial del s6lido con movimiento plano, tema incluido tradicionalmen-
te (también por el propio autor) en el analisis. Sin embargo, la obra pone de manifiesto que, actualmente,
el verdadero potencial de este cuerpo de doctrina, reducido muchas veces a la consideracion de mera reli-
quia del pasado, se encuentra en el disefio. De hecho, el capitulo segundo cubre solo una parte, la mas
amplia, de la geometria del movimiento plano. La parte restante se reserva para el capitulo cuarto, dedi-
cado a la sintesis dimensional de mecanismos planos, culminando con una clara demostracion de su apli-
cabilidad en el problema de generacion de trayectorias cuasi-rectilineas, de enorme interés practico. El
capitulo cuarto aborda los problemas clasicos de generacion de funcion, trayectoria y guiado de solido,
principalmente con el cuadrilatero articulado. Se muestra la aplicacion de los mecanismos cognados en el
guiado de solido con movimiento de traslacion, y se hace patente la utilidad de los métodos presentados
mediante la resolucion de varios ejemplos practicos. Especial mencién merece el proyecto de mecanismo
de elevacion que cierra el capitulo, auténtica demostracion del potencial de todo lo explicado para el dise-
flo de mecanismos.

Para concluir, resaltar la claridad y detalle con que el autor logra explicar los conceptos, a veces de no-
table dificultad de comprension, ayudado por una gran profusion de figuras. Es asimismo resefiable el
esfuerzo por proponer ejemplos de maquinas y mecanismos reales, asi como la resuelta vocacion al dise-
fio que palpita a lo largo de todo el libro, materializada también en los ejercicios propuestos al final de
cada capitulo.
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Con valiosas referencias bibliograficas para aquéllos interesados en profundizar en el tema, y el link a
dos utiles programas de ordenador (uno para el cuadrilatero articulado y otro para el mecanismo biela-
manivela), el texto se recomienda especialmente a quienes precisen formacion sobre el disefio de meca-
nismos, pudiendo ser también empleado en la docencia de asignaturas tales como la Teoria de Maquinas o
similares.
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